MC3 motorvezeérlo nagy tavesomechanikakhoz

Figyelem: Ez a leiras a 2013-4prilis, vagy azutani verzidkra vonatkozik. Ha egy régebbi MC3
csatlakozOkiosztasara kivancsi, vagy az MCConfig program régebbi verziojat szeretné
letdlteni, vegye fel veliink a kapcsolatot. A korabbi MC3 hardwereket folyamatosan és
mindenek ¢l6tt ingyenesen cseréljik at a legujabb verziora.
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Bevezetés

Ez az eszkoz alkalmas kozepes €s nagy tavesOmechanikak vezérlésére, goto (automatikus
pozicionalas kivalasztott égi objektumra) auto-guiding (kovetés, vezetés) feladatokra. A
berendezés kétfazish 1éptetdmotorokat vezérel.

Tamogatott mechanikak

Az MC3 tobbféle tavesdmechanikahoz illeszthetd. A mechanika illeszthetdsége két dologtol
fugg: A hasznalt motorok tipusa és az attétel. Az MC3 szabadon allithato attétellel képes
dolgozni. Az MC3-at szamitogéppel 6sszekapcsolva, az ,,mcconfig* segédprogrammal
megadhatja az 6n mechanikajanak attételét, és sok mas parametert.

Megjegyzés: A régi, els6 sorozati MC3-ak nem tudtak tetsz6leges attétellel dolgozni, csak
né¢hany elére programozott érték koziil lehetett valasztani. Az attétel allithatosaga a vezérld
bels6 programjatol fiigg. A legbiztosabb azonositas az mcconfig programmal torténhet.

A kovetkez6 mechanikékkal garantalt (tesztelve) az MC3 egylittmiikddése:

Fornax 51, 52, 100, 102, 150, 152 mechanikak
Magyar gyartmanyd mechanikak. Robusztus, massziv, nagy teherbirasu, pontos
berendezés. Az MC3 kompatibilis a Fornax 51, 52, 100, 102, 150, 152 csalad 6sszes
tagjaval. Amennyiben az MC3 vezérlést a mechanikaval egydtt vaséarolhatja, komplett
konfiguracios, beallitassal azonnal egy kulcsrakész rendszert kap.

Stabi mechanikék
A SkyWatcher EQ7 el6futaraként fejlesztett, Magyarorszagon gyartott mechanika. A
Fornax tipusoktol valamivel kisebb, hordozhatd, rendkivil pontos és massziv
szerkezet. Amennyiben az MC3 vezérlést a mechanikaval egytt vasarolhatja,
komplett konfiguracios, beallitassal azonnal egy kulcsrakész rendszert kap.

Gemini G42
Magyar gyartmanyt mechanika, melynek ajanlott tartozéka a Pulsar-2 vezérlés. Az
MC3 egy koltséghatékony alternativa.

Skywatcher EQ6
Még az egészen régi, nem goto-s, lassit motoros EQG6 is professzionalis miiszerré
alakithat6 a kilon vésarolhatdo EQ6-MC3 upgrade kit segitségével. Ez egy kiilon
vasarolhatd készlet. (Jelenleg fejlesztés alatt all)

Hasznalat kézivezérlovel vagy szamitogéppel

Az MC3 mellé 6nnek még sziiksége van egy kézivezérlore vagy egy szdmitogépre (megfeleld
szoftverrel). A kovetkez0 listaban Osszefoglaltuk a lehetdségeket:

Synta (Skywatcher) kézivezérld
Ez egy kézben tarthato taviranyité amely a gyari EQ6PRO, HEQ5PRO, EQ5GOTO,
EQ3GOTO tavcsémechanikak tartozéka. Koltséghatékony megoldas, ha mar
rendelkezik ilyen mechanikédval, mert a meglévo kézivezérldjét hasznalhatja az MC3-
hoz is. Ez a kézivezérld kiilon is vasarolhato. A kézivezérld lehetdveé teszi az MC3
hasznéalatat szamitogeép nélkil. A rendszer kezdeti beallitasdhoz azonban szikséges a
szamitdgép hasznalata (,,mcconfig” program a parametrizalashoz).

Ursa Minor kézivezérld



Kis méretii, kézben tarthato kézivezérld, kifejezetten az MC3 vezérlokhoz fejlesztve.

segitsége nélkil is lehetséges.

Szamitogép kapcsolat Ursa Minor programmal
Az Ursa Minor Pro program kdzvetleniil tamogatja az MC3 vezérlét, ASCOM
driverre nincs sziikség. A kevesebb szoftveregység ¢és kiegészité kényelmesebb
hasznalatot és konnyebb beallitast tesz lehetdvé és kevesebb hibalehetdséget
tartalmaz. Az Ursa Minor Pro program az alapfunkciokon kivil tovabbi
szolgaltatasokat is nyajt: DSLR fényképezdgép vezérlése, sorozatkép készitése,
autoguider és goto jelek tovabbitasa egyetlen kabelen.

Szamitdgép kapcsolat mas programokkal
Az MC3 vezérl6 kompatibilis az EQASCOM driverrel. Minden program, ami
tdmogatja az ASCOM szabvanyt, képes az MC3 vezérlésére. Az ASCOM szoftver
azonban nem Ursa Minor termék, igy teljes korii kompatibilitast nem tudunk
garantalni. A gyakorlatban eddig nem tapasztaltunk probléméakat. Az EQASCOM
mitkodésérdl bévebb informaciot a www.ascom-standard.org oldalon talal.

Auto guiding szamitogéprol
Ha szamitogépet hasznalunk kovetésre (pl. USB-s webkameraval), a Guidemaster
program kozvetlenil képes az MC3-at vezérelni. A Guidemaster Meade parancsokat
kald, amiket az MC3 felismer.

Miiszaki paraméterek
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Elektromos paraméterek és szolgaltatasok

| | MC3vers. 1.2, || megjegyzés
Tépfesziiltség 12V - 30V [Stabilizalt tap szikséges!!!
Max. aramfelvétel 2.5A Legal_abb ennyi Ampert kell tudni a tapnak
leadni
Ez a leadott aram csUcsértéke. Sorosan kotott
Max. motoraram 1,4A 3A-es unipoléris motorokhoz tartozé idealis

motoraram.

Motor tipusa

|Bipolaris 1éptets

HA két motor egymastol fiiggetleniil vezérelhetd

Teljes 1épéstol

A sebesség fliggvényében a mikrolépések

Lepesstrtscg 64x mikrolépésig||siiriisége automatikusan valtozik

Synta Synscan

kézivezérld + 3.27-es firmware-re tesztelve

kompatibilitas

Ursa Minor kézivezérlo . . N

kompatibilitas + Firmeneigene Kompatibilitat

IUSB port [+ |USB 2.0 ajénlott

Autoquider port + ST4 kompatibilis bekdtéssel (MGEN, ALCCD5
g P stb.) és/vagy Meade parancsokkal

DSLR kimenet 4 EOS-1000 és vele kompatibilis PIN-kiosztas

(2,5mm atméroji stereo jack aljzat)




Elélapi csatlakozok

Az el6lapon talalhato két kézivezérld bemenet, egy USB csatlakozd, egy autoguider bemenet,
valamint egy DSLR tavkiold6 kimenet. Az MC3 képes miikodni kézivezérlrol és
szamitogéprol irdnyitva is. Ne haszndalja Ggy hogy egyidejlileg kézivezérldvel és
szamitdgeppel is 6ssze van kapcsolva. Vagy csak kézivezérlordl, vagy csak szamitogéprol
vezérelje. A két helyrol érkezé, egymasnak ellentmondo6 parancsok hatasara az MC3
szabalytalanul miikbdhet. P1. ha a szamitogéprél goto parancsot kap, ekdzben a kézivezérlovel
manudlisan mozgatni szeretné a tvcsovet.

A lényeg, hogy az MC3 eldlapjan levo két kézivezérlo és egy USB csatlakozo kiiziil csak az
egyik legyen hasznalva egy idOben.

MC3 eldlapi csatlakozok, 1.2 verzid. (Ismertetdjel: 4 LED az el6lapon)
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MC3 el6lapi csatlakozok kiosztasa balrdl jobbra: Autoguider, Ursa Minor kézivezérld, Synta
kézivezérld, USB, Fényképezdgép tavkioldo.

Hatlapi csatlakozdok

A héatlapon talalhat6 a Tapfeszultség bemenet, a tapkapcsolo és kimenet két motor szamara.

Megjegyzés: A motor csatlakozo bekdtése kompatibilis az FS2-vel.

Fontos tudnivald: A mechanika kelet-nyugati allapota

Egy fontos tudnivalot tisztazni kell mieldtt hasznalni szeretné az MC3 vezérlot. A német
ekvatorialis tavesémechanikéak (Az elterjedt amatdresillagasz tavesémechanikak tulnyomad
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tobbsége ilyen.) jellegzetessége hogy a tavesdvel akadalytalanul nem tudjuk végigpéasztazni az
égboltot a keleti horizonttol a nyugati horizontig. Féluton (a zenit kérnyékeén) a taveso
belettkdzne az &llvanyba. Ekkor a tavcsovet at kell forditanunk az allvany masik oldaléra.

Ennek megfelel6en megkiilonboztetiink nyugati és keleti térfelet annak megfelelden hogy a
taveso az oszlop melyik oldaldn van:

o Nyugati oldal: A tdvcso az oszlop nyugati oldalan van, ilyenkor a keleti horizonttol a
zenitig tudunk észlelni.

o Keleti oldal: A tdvcso az oszlop keleti oldalan van, ilyenkor a nyugati horizonttol a
zenitig tudunk észlelni.

e Az égbolt Zenithez kozeli részét meg tudjuk figyelni ugy hogy a tavesé az oszlop akar
keleti akar nyugati oldalan van.

A két térfél vezérlés szempontjabol nem egyenértékii. A tavesdvezérlonek tudnia kell rola,
hogy a taveso keleti vagy nyugati oldalon van.

Bekapcsolas utan a vezérl6 ezt nem tudja. Nem csak az MC3, hanem semmilyen
tavesOvezérld rendszer nem tudja ezt. Ez azért van, mert a tavcsovet a mechanikan kézzel is
lehet mozgatni (a kuplung lazitasa utan) eés bekapcsoléskor barmilyen helyzetben lehet.

Tennivalok hasznalatbavétel elott
Osszeszerelés, csatlakoztatas
A kébeleket csak a készuilék kikapcsolt allapotaban csatlakoztassal

o Csatlakoztassa a mechanika motorkabeleit a hatlapon levé két D9-es csatlakozdba.

o Csatlakoztassa a tapegységet az MC3 tap bemenetére de még ne kapcsolja be a
késziiléket.

o Csatlakoztassa vagy a kézivezérldt, vagy a szamitogépet (de egyszerre csak az
egyiket.) A kezdeti konfiguraciohoz az ,,mcconfig“-szoftverrel a szamitdgp szlikséges.

Kapcsolat a szamitdgéppel USB porton keresztil

o Toltse le és telepitse az FTDI USB-soros drivert, amennyiben a Windows rendszerben
még nem szerepelne.

o Csatlakoztassa az MC3-at a szamitdgéphez USB kabellel.

« Kapcsolja be az MC3-at.

o Deritse ki, milyen COM port szamot kapott az eszkdz.

« Inditsa el az ,,mcconfig* programot a kezdeti beallitdsok elvégzéséhez.

Kezdeti beallitasok a szamitogéprol

Az MC3 késziilék alaphelyzetben a Fornax mechanikékhoz el6konfiguralva keriil forgalomba.
(Kivétel: ha 6n mas tipust mechanikaval egyutt vasarolja és a beallitdsok elvégzéseét is kéri
toliink.)

Ha 6n Fornax mechanikaval rendelkezik, akkor is sziikség lehet a kezdeti beallitasok
ellendrzésére, modositasa, példaul a taveso kiegyensulyozatlansdga miatt a motor végsebesség
csokkentésére, a rampak beallitasara és a kdvetési aramok optimalizalasara.



A mechanika beéllitdsara az mcconfig program szolgal.Ha 6n régebbi MC3-at hasznal, mint
2013-05-01, akkor, vegye fel veliink a kapcsolatot az ahhoz val6 aktualis MCConfig verzio
kivélasztasahoz.

A program telepitést nem igényel. Csak bontsa ki a zip file-t és rogton hasznalhatja. A
program felhasznaloi feliilete a kovetkezoképpen néz ki:
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The entered value should include the motar's resolution.

Examples:
Fomax 52, 102, 152 mounts: 2003 *4.5* 192 = 518400
Fomax 51, 100, 150 mounts: 200 = 4.5 152 = 172800

Cancel ke

o Fontos el6feltétel: Az MCConfig programmal val6 beéllitashoz a tavesovet forditsa
keleti kezdballapotba: Az ellensuly tengelye vizszintes legyen és nyugatra nézzen. A
taveso az allvany keleti oldalan legyen, objektivje az égi egyenlito felé (azaz kb. 45
fok magasra) nézzen.

Ez a kezddallapot tobb szempontbdl is ésszerti:

Referenciacsillagot célszerti az égi egyenlit6 kdzelében keresni.
A fotozéskor a célpontunk célszeriien a zenit kozelében van, és most a tavesd
is kozel van a zenithez.
o Ebbdl az allapotbol nyugodtan kezdhetiink hosszabb fotozast, atforditasra nem
lesz sziiksegunk.
o Csatlakoztassa az MC3-at a szamitdgéphez, ha még nem tette meg. (USB kabellel)
« Kapcsolja be az MC3-at és inditsa el az mcconfig programot.
e Az ablak bal fels6 sarkaban levo legordiil6 listabol valassza ki a COM port szamot,
amit az FTDI driver telepitése utan deritett ki.
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« Nyomja meg a Connect gombot és varja meg amig a kapcsolat 1étrejon. A connect
gomb alatti sz6vegmezoben megjelenik a "Connected" tizenet.

« A kapcsolat létrejotte utan a program kiolvassa a beallitdsokat az MC3-bol és ennek
megfelelden alapallapotba hozza az ablakban levé 0sszes kezeldszervet.

o Kovetkez6 1épés az attétel beallitasa: Ellendrizze hogy az 6n mechanikajahoz tartozd
attétel van-e megadva. Ha szikséges, modositsa a beallitast.

e Az ablak bal fels6 részén levé négy iranygombbal kiprobalhatja, mozognak-e a
motorok. A nyil gomb megnyomasara a mozgas elindul az adott irdnyban. Megallitani
a gombok kozott levo stop gomb megnyomadsaval lehet. Amig a stop gombot meg nem
nyomja, a motorok folyamatosan mozognak!

e Az iranygombok alatt van egy csiszka, amivel a mozgéas sebességét allithatja. Az
iranygombok megnyomasakor olyan sebességgel indulnak a motorok, ahogy ez a
csuszka all. A csuszka bal sz¢éls6 allasa a legalacsonyabb sebességet jelenti. Ez annyira
lassU, hogy szabad szemmel mar nem érzékeljiik. A motorok forgasiranyanak
ellendrzése eldtt allitson be kozepes sebességet.

e Ellendrizze, helyes iranyban forog-e a rekta motor, azaz a kdvetés valdban nyugati
irdnyban torténik-e. Ehhez elészor allitsa meg a motorokat (ha eddig nem tette meg),
majd nyomja meg a Track on gombot. A kovetés elindul.

« Figyelje meg a tavcs6ben, hogy jo irdnyban torténik-e a kdvetés, azaz a tavcséd
latdbmezejében marad-e a beallitott objektum, vagy sem.

o Ha a motor ellenkezd irdnyban forog mint ahogy kellene, a Rekta motorhoz tartozo
panelen a Reverse rotation jel616négyzetet (checkbox) pipélja be.

o Hasonloképpen jarjon el, ha a deklinacids motor ellenkezé iranyban forogna, (itt az
iranyokat nyilvan a nyomégombok segitségével és nem a kovetéssel ellendrizziik).

o Ha elvégezte a sziikséges beallitasokat, egyetlen fontos teend6j maradt: El kell tarolni
Ezutan az MC3 a kdvetkez6 bekapcesolaskor mar az 0 beéllitasokkal fog dolgozni.

o Tovabbi paramétereket, mint a max. sebességet, motoraramot- és format
(Stromkurvenform), visszaramot mindkét motorra egymastdl flggetlenil szintén itt
allithatja be.

(Kapcsolddo irodalom: Motorkabel_richtig_anschliessen.pdf, mely a teleskop-
austria.at oldalon levé MC3 prezentacio SUPPORT regiszterbdl érhetd el)

« Ha minden bedllitanivaldval végzett, bontsa a kapcsolatot (Disconnect gomb) és
kapcsolja ki az MC3-at.

Hasznalat az Ursa Minor Pro programmal, kézivezérlo
nelkul

Fix telepitésnél, kupoldban levd taveso esetében nem mindig van sziikséglink kézivezérlore.
Minden funkcid elérheté az Ursa Minor Pro program felhasznaloi feliiletérdl.

Ha mégis szeretne egy kézben tarthat6 taviranyitot, a kovetkezd két lehetdséget ajanljuk:

e Hasznalja az UrsaMinor kézivezérlét ami kimondottan az MC3-hoz van kifejlesztve.
e Hasznalhat egy egyszerti USB-s gamepadet. Errél az UrsaMinor.hu olvashat.

Ez az Gtmutato azt az esetet targyalja, amikor nem hasznalunk kézivezérlét. Az MC3-at
kozvetleniil a szdmitogéprol, az Ursa Minor Pro programmal iranyitjuk.

Idépont és foldrajzi pozicio beallitasa



A tavesdvezérlés szempontjabol alapvetd fontossagu, hogy a program ismerje a pontos
foldrajzi koordinatankat €s a pontos id6t. Ezek nélkiil a pozicionalas nem lesz sikeres.

A beallitasa a "Beallitasok / Foldrajzi pozicio" és a "Beallitasok / Id6pont" meniipontban van
lehetdség.

Meridian flip (kelet-nyugat atforditas) beallitasa

Koréabban volt sz6 arrdl hogy vezérlés szempontjabdl fontos hogy a tdvesd a mechanika keleti
vagy nyugati oldalan van. Idonként atforditasra van sziikség. Ezt az atforditast az Ursa Minor
programmal is elvégezhetjik.

Megjegyzés: A kereskedelemben kaphato tavesOvezérlések és csillagdszati programok nagy
tobsége nem alkalmas arra hogy a taveso atforditasat magabol a planetarium programbol
vegezzik el. llyen esetben arra kényszerilink hogy a planetarium programban bontsuk a
kapcsolatot, az atforditas utan pedig Ujra kapcsolddjunk és végeziik el a kezdeti beallitasokat
(pl. a referenciacsillagra allast). Az Ursa Minor programot és MC3 vezérlét hasznalva nem
kell a munkénkat ilyen médon megszakitani.

Az Ursa Minor Pro program mind automatikusan, mind manualisan lehet6vé teszi a taves6
atforditasat. A kovetkezo lehetdségek koziil valaszthatunk:

Manualis atforditas
Természetesen nem arrdl van sz6 hogy kézzel (a kuplungot lazitva) nekiink kellene
atforditani a tavcsovet. A "manualis” sz0 azt jelenti, hogy gombnyomassal, mi
utasitjuk a programot arra hogy végezze el az atforditast. Ebben az esetben a program
onalléan a mi kérésiink nelkil nem végez atforditast. (Ez a javasolt modszer)

Automatikus atforditas (egyszerii)
A program maga donti el hogy objektumra pozicionalas el6tt at kell-e forditani a
tavcsovet. Az atforditast végre is hajtja.

Automatikus atforditas (allithato)
Ugyanaz mint az el6z6, de magunk megadhatjuk, mi legyen az a képzeletbeli vonal
ami az égboltot virtualisan kettéosztja keleti és nyugati térfélre (pl. 20 fokkal a
meridian utan)

Megjegyzés: Ugyeljiink arra, hogy az atforditas soran a tavesdvon levo kialld alkatrészek és a
kabelek beleakadhatnak az allvany alkatrészeibe. Az atforditast célszerti gy végezni hogy
ekozben a tavesd mellett allunk és folyamatosan figyeljiik, nem akad-e be valami. Ha a harom
lehetdség koziil az elsét valasszuk, a program sosem fogja magatol, kérdezés nélkiil
atforditani a tavcsovet. Ezt nekink kell majd elinditani gombnyomassal, ha sziikségesnek
talaljuk.

Az automatikus atforditasi modok olyan obszervatdriumi tadvesdmechanika esetében
javasoltak, ahol a kdbelezés végig rejtve halad és a mechanika fel van szerelve megfeleld

végallas és Utkozés gatlo szenzorokkal.

A kovetkezo képen lathatjuk, hogyan allithatjuk be ezt a programban:
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Inditsa el az Ursa Minor programot €s 1épjen be a "Téavcso / Mechanika kelet-nyugat
atforditasa" mentbe.

A képen lathato ablak jelenik meg, ahol valassza a harom koziil az els6 modot. Ehhez
a miivelethez még nem kell a tavesdvezérl6hoz csatlakozni.

Ezt a beallitast elég csak egyszer, a program hasznalatba vételekor elvégezni. Ugyeljiink arra,

hogy a

manualis mod az alapértelmezett mod, tehat esetleg valtoztatni kell a beallitason.

Kapcsolddas az MC3-hoz

Ezutan

1.

2.

w

minden készen &ll hogy a tdvcsdvet a programmal vezeérelje. A 1épések a kovetkezok:

Csatlakoztassa az MC3-at a szamitogéphez USB kabbellel. Kapcsolja be az MC3-at,
majd inditsa el az Ursa Minor Pro programot.

Gy06z6djon meg réla hogy az Ursa Minor programban beallitott foldrajzi koordinatak,
id6zona, téli/nyari idészamitas és idépont megfelel-e. Ha sziikséges, allitsa be a
megfeleld adatokat.

Valassza ki a Taves6 / Tavesd vezérlése meniipontot.

Megnyilik a tdvesdvezérld ablak. Ez az ablak folyamatosan meg lehet nyitva, a tadvcso
hasznalata kdzben a program f6 ablakéra (amiben a csillagtérkép lathat6) barmikor
visszaléphet a tavcsOvezérlés zavarasa nélkiil.
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Vilassza a tdvcs6vezérlés ablak bal fels6 sarkaban lev "Kapcsolodéas" gombot. A
megjelend ablakban valassza ki a tavesdvezérl6 tipusat: Ursa Minor MC3 direct.
Ugyanitt valassza ki a Com port szamot is, majd nyomja meg a kapcsol6das gombot.
A tavcsOvezérld ablakban az allapotmezdben megjelenik a "Kapcsolddas
folyamatban", majd a "Készenlét" (izenet.
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10.

A nyil gombokkal mozgathatja a tivcsdmechanikat. A mozgast a Stop gombbal
allithatja meg.
A tavesOvezErld ablak also szélén a szovegmezdben lathatja hogy a program szerint a
tavesé a mechanika keleti vagy nyugati oldalan van. A program indulaskor azt
feltételezi hogy a tavesd nyugati oldalon van, és a keleti horizont felé néz. Ha a tavcso
helyzete ennek megfeleld, ugordja at a kovetkez6 pontot.
Ha a tavcsove nem a keleti oldalon all, két dolgot tehet:

o Atforditja oda (akar kézzel, akar a motorokkal) és kozli a programmal hogy

most mar a keleti oldalon van a tavcsé.

o Hagyja a tavcsovet a nyugati oldalon, és ezt kézolje a programmal.
Kapcsolja be a kovetést a "kovetés" gomb megnyomésaval. A gomb "beragad".
Ismételt megnyomasaval a kovetés leallithato.

Referenciacsillagra allas

A program ekkor még nem képes pozicionalasra. Azt mar tudja hogy a tadvcsd melyik térfélen
van (az allvany melyik oldalan van), de azon beliil a pozicidja nem ismert.

A tavcsdvet manudlisan (az iranygombokat nyomva) ra kell irdnyitanunk egy altalunk ismert
csillagra, majd tudatnunk kell a programmal hogy most ez a tdvcsd aktudlis pozicidja
(referenciapont). A referenciapont lehet barmelyik csillag ami az aktulis térfélen van (tehat
nem igényli a tdvcso atforditdsat az allvany masik oldalara).

A 1épések a kovetkezok:

1.
2.

3.
4.

Keressen egy kell6en fényes és ismert csillagot erre a célra az égbolton.
Vezesse a tavcsovet a kivalasztott csillagra az iranygombok segitségével.

Megjegyzés: Ez a miivelet sajnos meglehetésen kényelmetlen: A szemiinkkel az
okularba kell nézniink, ugyanakkor a tdvcsd mozgasat a szamitogep képernydjén,
egerrel kattintassal végeznink. Ez a miivelet mas planetarium programokkal sem
lenne kénnyebb.

Az Ursa Minor Pro program viszont kinal egy kényelmes megoldast: A tavcsé
mozgatasat Gamepad-del (Jatékvezérlével) is végezhetjiik. A gamepad-et kézben
tartva, szemiinkkel folyamatosan az okularba nézve kdnnyen raallithatjuk a tavcsovet
a kivant célpontra.

Keresse meg ugyanezt a csillagot a képernydn megjelenitett csillagtérképen is.
A csillagon kattintson a jobb ebérgombbal, majd a felugré meniiben valassza az "1.
referneciapont, a tdvcsé most ide mutat" meniipontot.
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Megjegyzés: A meniiben van egy masik mendpont is, a masodik referenciapont
megadasara. Ezt a lehetdséget csak Azimutalis mechanikaknal hasznalja a program.
Ezt az opciot ne valasszuk ekvatorialis mechanika esetében.

5. A program ezutan alkalmas a pozicionalésra. Arra vigydzzon, hogy olyan égi
célpontokat valasszon, ami nem igényli a tavcsé atforditasat a masik oldalra.

6. Ha kivant célpont a masik oldalon van, akkor a tavcsovet at kell forditani. Ezt a
miiveletet fokozott elévigyazatossaggal végezziik! Ugyeljiink 14, hogy a tavesordl
1696 vezetékek nehogy a mechanika kiallo részeibe akadjanak.

7. A tavceso atforditasat soha se kézzel végezzik (mert akkor elveszti a GoTo
pozicionalast), hanem a programbdl iditva. Erre szolgalnak a tavesévezérl6 ablak also
sz¢élén levd "Flip to East" és "Flip to west" gombok.

Hasznalat Ursa Minor kézivezérlovel

Az MC3 a legkényelmesebb modon az Ursa Minor kézivezérlével hasznalhat0. Ez a
kézivezérlé kimondottan az MC3-hoz lett kifejlesztve, més elektronikdval nem kompatibilis.

Az MC3 kézivezérlérdl annak hasznalati Gtmutatdjaban olvashat.

Hasznalat Synscan kézivezérlovel, szamitogép nélkiil

Figyelem: Legalabb egyszer, a kezdeti bedllitasok elvégzésehez mindenképpen szlikseg van
szamitogépre. Errdl olvashat a Kezdeti beallitasok a szamitogéprol részben.

Az MC3 vezérlét hasznalhatja Synscan kézivezérlovel. A leggyakoribb miiveleteket (goto,
kovetés, kézi mozgatas) el tudja végezni a kézivezérldvel. Bizonyos funkcidk csak
szamitogéppel, az Ursa Minor Pro programot hasznalva érhetdk el: Tiikorreflexes
fényképez6gép zaridejének vezérlese, sorozatkép készitése.

Auto guiding (automatikus kovetés) szamitogep
segitségevel
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Ebben a példaban arrol olvashat, hogyan miikddik egyiitt az MC3 a szamitogépen futd
autoguider programmal. Szamitdgéppel torténd vezetésre tobbfélel lehetdségiink van, most a
GuideMaster programot hasznaljuk.

A példédban nem hasznalunk planetarium programot. A goto pozicionalast a kézivezérlore
bizzuk. A vezetést webkameraval végezziik és az ingyenes GuideMaster programot
hasznaljuk.

A 1épések a kovetkezok:

1. A kézivezérlot csatlakoztassa az MC3-hoz.

USB kébellel csatlakoztassa az MC3-at a szamitdgéphez. Az MC3 autoguider portja
Uresen marad.

Kapcsolja be az MC3-at.

Deritse ki, milyen COM port szamot kapott az MC3.

Inditsa el a GuideMaster programot.

A programban "Meade" tipust tdvcsOmechanikat valasszon ki. Az MC3 megérti a
Meade parancsokat.

N

o0k

Goto és auto guiding (automatikus kévetés) az Ursa Minor
Pro és GuideMaster programokkal

Az Ursa Minor Pro program biztositja az objektumra allast és a manualis pozicionaldst,
vezetésre pedig a GuideMaster vagy PHDGuider programot hasznaljuk. Az MC3-at a
szamitogéppel egyetlen USB kébellel kétjik 6ssze. Ezen az egy kabelen keresztiil torténik a
mechanika vezérlése és az auto guiding jelek tovabbitasa.

Err6l a kovetkez oldalon olvashat: http://www.manual_phdguiding_Ursaminor_usb_hu.html
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